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(54) 【 発 明 の 名 称 】 頭 部 動作 制御 情報 生成 装置 


(5 の 【 要約 】 

【 課題 】 ロボ ッ ト と 人 間 と の コミ ュ ニ ケー ショ ン を より 
円 滑 に で きる よう 、 ロ ボッ ト の 頭 部 の 動き を 制御 する 頭 
部 動作 制御 情報 生成 装置 を 提供 する 。 

【 解決 手段 】 頭 部 動作 生成 装置 86 は 、 ヒ ュー マ ノ イ ド 
型 ロ ボッ ト の 頭 部 の 動き を 、 当 該 ロ ボッ ト が 発生 する 音 
声 に 同期 し て 制御 する 制御 情報 を 生成 する 装置 で あり 、 
名 ご と に 付 さ れ て いる 談話 機能 タグ ご と に 、 複 数 の 頭 部 
動作 を どの よう な 確率 で 実行 する か を 規定 する 確率 モデ 
ル 群 1 0 0 と 、 入 力 さ れ た 句 に 付 され た 注釈 に 基づい て 
、 確 率 モデ ル 群 1 0 0 の 中 か ら 確 率 モ デル を 選択 し 、 選 
択 さ れ た 確率 モデ ル に し た が っ た 確率 で 、 入 力 さ れ た 所 
定 の 単位 の 音声 デー タ に 対応 する 頭 部 動作 コマ ンド を ロロ 
ボッ ト の 制御 部 9 0 に 出力 する 頭 部 動作 コマ ンド 生成 部 
1 0 4 を 含む 。 

【 選択 図 】 図 5 


JP 2011-167820 A 2011.9.1 


許 公 報 () (11) 特許 出願 公開 番号 
特 開 2011-167820 
(P2011-167820A) 
(43) 公開 日 平成 23 年 9 月 1 日 (2011.9.1) 
テー マコ ー ド (参考 ) 
13/00 Z 2C150 
5/00 F 3C007 
3/33 C 3C707 
3/36 C 
3/36 | 


審査 請求 未 請求 請求 項 の 数 5 OL ( 全 21 頁 ) 


(71) 出願 人 


(74 代理 人 


(72) 発明 者 


(72) 発明 者 


(72) 発明 者 


393031586 

株 式 会 社 国際 電気 通信 基礎 技術 研究 所 
京都 府 相楽 郡 精 華 町 光 台 二 丁 目 2 番地 2 
100099933 

弁理 士 清水 敏 

イシ イ ・ カ ル ロ ス ・ ト シノ リ 

京都 府 相楽 郡 精 華 町 光 台 二 丁 目 2 番地 2 
株 式 会 社 国際 電気 通信 基礎 技術 研究 所 内 
劉 超 然 

京都 府 相楽 郡 精 華 町 光 台 二 丁 目 2 番地 2 
株 式 会 社 国際 電気 通信 基礎 技術 研究 所 内 
石黒 浩 

京都 府 相 楽 郡 精 華 町 光 台 二 丁 目 2 番地 2 
株 式 会 社 国際 電気 通信 基礎 技術 研究 所 内 


最終 頁 に 続く 


頭 部 動作 
コマ ンド 生成 部 


鱗 話 区 間 用 
頭 部 動作 
時 お コマ ンド 生成 部 


